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Parametersatz
o Einstellungen fir das Kamera-Servo
A
4 v Servo Control: Poti 1 3 [0..250] an J7 der Flight Ctrl.
Servo-Control: Servowert zum
Nick-Kompensation ( @ " !lnvert direction Schwenken der Kamera. Entw eder
RS fixen Went, oder Poti eintragen.
Lesen Nick-Kompensation: Einfluss des
Servo min: 0 @ [0..250] Nickwinkels auf den Servo.
Schreiben Invert direction: Drehrichtung
Servo max: 0 @ [0..250] inv ertieren.
CSCS Servo Min: Minimalwert als Anschlag.
Speichern Servo refresh rate: 0 @ [0..250] Servo Max: Maximalwert als Anschlag.

Servo Refresh-Rate:
Ansteuergeschwindigkeit. Einige
Servos kdnnen nicht mit schnellen
Wenren angesteuert werden

Analoglabel-Version unterschiedlich. Lese Analoglabels neu aus.
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